
數位光纖感測器

FS-V30/31(P)/31C(P)/31M/32(P)/32C(P)
操作手冊
使用感測器前，請讀本操作手冊，從而獲得最佳性能。
請妥善保管本操作手冊，以便隨時查。

法規與標準的注意事項

UL 認證
本產品為 UL/C-UL Listed 認證產品。
• UL 檔案編號 E301717
• 類別　NRKH、NRKH7
• 第 1 型外殼（依據 UL50 標準）
將本產品做為 UL/C-UL Listed 認證產品使用時，務必考量下列規範。
• 使用等級 2 輸出電源，如同 NFPA70（NEC： National Electrical Code，國家電
工法規）之規定。

• 電源供應 / 控制輸入 / 控制輸出只可連接一個第 2 類來源。
• 搭配使用額定為 24V 或以上，不超過 2A 的過電流保護裝置。

部件名稱

I/O(輸入 /輸出 )電路
FS-V31/32/31M  FS-V31P/32P

FS-V31C/32C
輸出電路示意圖 輸入電路示意圖

FS-V31CP/32CP
輸出電路示意圖 輸入電路示意圖

插座纜線 (另售 )
用于 FS-V31C(P)/32C(P) 針和引線色彩表

安裝模組

安裝在 DIN軌道上

1 將主機底部的卡爪與DIN軌道對齊。 按照箭頭1的方
向推動主機的同時，使其往箭頭 2的方向傾斜。

2 拆卸感測器的方法是，在朝箭頭 1的方向推動主機的
同時，朝箭頭 3的方向提升主機。

安裝到牆壁上 (僅適用于主模組 )
將模組放到選配的安裝架 (OP-73880)上，將其安裝到
一起，並使用兩個 M3螺釘固定住，如插圖所示。

連接多個放大器

一個主模組上最多可以連接 16個子模組。

1 拆下主模組側面的保護蓋。

2 將放大器逐個安裝到 DIN軌道上。

3 將子模組的兩個卡爪鉤到主模組的凹槽中，直到聽到

“哢嗒”聲。

4 將端部模組 (選配件： OP-26751)安裝到連接的放大
器兩端，方法同步驟 (2)。

5 在端部模組之間夾入放大器。 使用飛利浦螺絲刀擰
緊頂部的螺釘 (兩個螺釘 x兩個模組 )，固定住端部
模組。

連接光纖模組

1 按箭頭 1所示的方向打開防塵蓋。

2 按箭頭 2所示的方向往下移光纖鎖杆。

3 將光纖模組記號上標記的長度插入光纖孔 (即，
大約 14mm)。

4 按箭頭 4所示的方向往下移光纖鎖杆。

註

如果使用較薄的光纖模組，則需要使用隨其提供的轉接器。

如果沒有連接正確的轉接器，則薄型光纖模組將不能正確地檢測目標物。 (轉接器隨光纖模組提供。)

• 若將同軸反光型光纖模組連接到放大器上，應將單芯光纖連接到發射器側，而將
多芯光纖連接到接收器側。

  

警告 • 本產品僅適用於物體偵測。 請勿將本產品用於人身保護或部分人身保護。
• 本產品不適用於防爆。 請勿在危險地點和 / 或可能引起氣體爆炸的環境
中使用本產品。

• 該產品是DC電源型感測器。 請勿使用AC電源。 否則，會導致本品爆炸或
著火。
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操作狀態指示燈

數字監視器

設定值
(顯示綠色)

當前值
(顯示紅色)

防塵蓋

光纖鎖杆

設定按鈕(SET)

DSC指示燈

手動按鈕

MODE(模式)按鈕
功率選擇開關*1

擴充保護蓋
擴充連接器

輸出選擇器

纜線*2

*1設定為“M”時，功率模式固定為 MEGA。
*2 FS-V30 沒有纜線。用于 FS-V31C(P)/32C(P)的 M8 連接器
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纜線外徑 轉接器 外觀

ø1.3 轉接器 A (OP-26500)

ø1.0 轉接器 B (OP-26501)

OP-73864 (纜線長度：2m）
OP-73865 (纜線長度：10m） 連接的針號碼 芯線覆層色彩
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設定靈敏度

兩點調諧
該模式中，使用的 PV將是有 /無工件時獲得的兩個感測值的平均值。

1 在光纖模組前方沒有放置任何工件時，按 SET(設定 )按鈕。

2 將一個工件放置在光纖模組前面，並按 SET(設定 )按鈕。

如果靈敏度差沒有足夠的空間，在完成調諧后，“____”會閃爍約 2秒鐘。 即使在
這種情況下，設定值仍將儲存在記憶體內。

設定最大靈敏度
如果是反光型工件，則在不放置工件的情況下設定靈敏度；若是光透過型工件，則在
放置工件的情況下設定。

在上圖所示的狀態下，按 SET(設定 )按鈕 3秒鐘。
(SET(設定 )閃爍時釋放按鈕。)
設定靈敏度時，設定的值應比接收的光強略高。

全自動調諧
該模式中，PV將設定為給定時間內測得的最大與最小關聯值之平均值。 使用該模
式檢測移動的工件。

1 在工件穿過光纖模組的感測區域時，按住 SET(設定 )按鈕至少 3秒鐘。
• 按住 SET(設定 )按鈕時，將根據關聯值設定感測器的靈敏度。

• 設定完成后，設定值顯示在數字監視器上。

定位調諧

1 在光纖模組前方沒有放置任何工件時，按 SET(設定 )按鈕。

2 將工件放置在想要執行定位的位置。

按住 SET(設定 )按鈕至少 3秒鐘，直到顯示幕閃爍。

靈敏度微調

按手動按鈕可以直接變更設定值。

 

百分比（%）調諧
這種調諧方法在設定靈敏度時能夠參照接收的光強百分比進行設定。
例如，如果目標值設定為 -10P，那麼，按住 SET(設定 )按鈕時，確定的設定值比
接收到的光強低 10%。

1 選擇靈敏度設定方法時 (第 4頁第 2項 )，選擇%調諧，然後設定調諧的目標值。

2 參考所需的光強 (通常不使用工件 )，按 SET(設定 )按鈕。

*使用%調諧時，不能使用其他調諧 (靈敏度設定 )。
* 使用 FS-V31C(P)/32C(P)，通過從 PLC或其他設備周期性地執行。選擇外部調諧
  (第 4頁第 4-C項 )和顯示比例。如下是使用%調諧的範例。

輸出選擇

可以選擇 light-ON模式或 dark-ON模式。

動態靈敏度校正 (DSC)功能
沒有工件時 (輸出 OFF(關 ))，DSC自動根據接收的光強變化校正設定值。
在確定有無工件的過程中，如果光強差異較小，這種功能會很有效。
在選擇檢測模式時 (第 4頁第 4項 )，首先選擇“動態靈敏度校正模式”。*
設定靈敏度的方法與一般模式相同。

設定 DSC功能時，DSC指示燈亮起。

* 選擇 Light ON時，可校正的範圍上限是初始設定值的兩倍。
* 即使在關閉電源后，該數值仍會保留在記憶體內。
* 在輸出 OFF(關 )過程中光強劇烈波動或者 L/D ON(開 )選擇不當時，DSC指
示燈會閃爍。 在這種情況下，請再次檢查設定值。

邊緣檢測模式

該模式檢測給定時間內接收光強的變化。

過濾片設定
一般情況下，這一設定值應保留其初始值。 如果工件之間的過道間隔太小，以致模
組不能響應，那麼應加強過濾水平，並重試。
可選擇的過濾水平因功率模式而異。

* HSP: HIGH SPEED(高速 )
數值越小，過濾片越強，模組越難以對光強的漸變做出響應。

設定靈敏度
快速按一次 SET(設定 )按鈕時，靈敏度設定為最大。
如果設定值太小，且模組檢測目標物而非工件時，應將設定值微調為一個較大的數值。

切換輸出時的操作

設定擴充顯示 (第 5頁第 8項 )接收光強的位數時

1 快速按一次手動按鈕，然後檢驗並確保設定值閃爍。

2 設定值閃爍時，使用手動按鈕修改設定值。

DSC

DSC

完成設定后，設定值會顯示出來。

工
件

DSC

至少 3 秒

“反光型”

“光透過型”

DSC

工
件

DSC

DSC

完成設定后，設定值會顯示出來。
頭部

工
件

SEL M

DSC

上升邊緣檢測 檢測接收光強的增加 (上升邊緣 )

下降邊緣檢測 檢測接收光強的下降 (下降邊緣 )

過濾片水平 HSP* FINE TURBO SUPER ULTRA MEGA

默認狀態 5 8 9 9 9 9

設定範圍 1至 5 4至 8 5至 9 6至 9 8至 9 僅 9

設定 操作

L-ON 一般 OFF(關 )。 僅在光強變化時開啟。

D-ON 一般 ON(開 )。 僅在光強變化時關閉。

SEL M

DSC

(1)按

按下(1)后的5秒鐘
內按一下(2)。

SEL M

選擇區域檢測模式時，
選項為NO和NC。

DSC

(2)

SEL M

DSC

DSC 指示燈
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區域檢測模式

此模式適用于檢測某個範圍內的接收光強。 
要設定此模式，在檢測模式中選擇區域檢測模式 (第 4頁第 4項 )。

設定該值時，注意上限設定值要大於下限設定值。
若上限設定值小於或等於下限設定值，則模組將無
法響應。

如何切換上限設定值 (HI)和下限設定值 (LO)
按 按鈕時，“HI”或“LO”和設定值會交替閃爍。
在畫面交替閃爍時，如果按 MODE(模式 )按鈕，“HI”或“LO”顯示會發生變
化。 配置靈敏度設定值的方法與一般檢測模式相同。

設定顯示比例

此功能用於根據目標值比例調節接收光強。

1 選擇顯示值校正功能時(第5頁第6項)，首先選擇顯示比例功能，然後設定目標值。 

2 正常顯示過程中，同時按 MODE(模式 )和 SET(設定 )按鈕。
(這時，對當前光強執行按比例縮放。)

根據目前接收到的光強，在如下範圍設定基準光接收強度：

• 在選擇邊緣檢測模式時，不能設定數值。
• 即使在關閉電源后，該數值仍會保留在記憶體內。
• 該數值不會反映在 FS-V31M的模擬輸出中。
• 使用 FS-V31C(P)/32C(P)時，可以使用外部輸入。

零移位功能

零移位功能用於將當前的光強強制設定為零。

1 在畫面上選擇顯示值校正功能時 (第 5頁第 6項 )，選擇“零移位功能”。

2 同時按MODE(模式 )和 SET(設定 )按鈕，當前的光強強制設定為零。 

• 在選取動態靈敏度校正 (DSC)或邊緣檢測模式時，無法使用該功能。
• 即使在關閉電源后，該數值仍會保留在記憶體內。
• 該數值不會反映在 FS-V31M的模擬輸出中。
• 使用 FS-V31C(P)/32C(P)時，可以使用外部輸入。

外部輸入 [ 僅適用於 FS-V31C(P)/V32C(P) 的功能 ]
1 可以選擇外部輸入功能從外部輸入信號 （第 4頁，第 4-C項）。

2 可以短接各型號中的針 (2)至少 2ms來接收信號 (OFF(關 )：20ms)。如下圖所示。

* 僅適用于 FS-V31C/31CP。
* 設定使用 100萬次外部輸入。
* 設定每個模式時，不接受輸入。

選擇外部調諧時，操作與使用 SET(設定 )按鈕相同。

特殊功能

執行下列操作時，可以使用外部輸入執行靈敏度設定和顯示比例。選擇外部調諧
(第 4頁第 4-C項 )和顯示比例。如下是使用%調諧的範例。

顯示選擇

出廠默認值僅為“1”。 只有在顯示定制選擇中選定后 (第 5頁第 8項 )，方可顯示
其他項目。

*1 選擇 ULTRA/MEGA模式時，可以以 5位數顯示當前接收的光強。 
按一次 按鈕時，設定值會閃爍。
閃爍時，按 按鈕可以修改設定值。

*2 超出的增益在 85%至 115%的範圍內以 5%的增量顯示。
*3 設定值的當前光強顯示為百分數。
*4 保留並顯示峰值與谷值。

如何復位峰值與谷值 ((5)/(6)顯示 )
按住 MODE(模式 )按鈕的同時按 SET(設定 )按鈕至少 3秒鐘，復位峰值與谷值。 
關閉電源也可以復位數值。
使用 FS-V31C(P)/32C(P) ， 通過在選擇外部輸入功能選擇複位（第 4頁第 4-C項）。

用戶友好功能 (直接訪問功能選單 )
按 按鈕至少 2秒鐘，可以詳細設定保留顯示 ((5)/(6))。

按  按鈕至少 2秒鐘，可以設定功率模式和衰減功能。 

鍵盤鎖功能

使用鍵盤鎖功能停用所有鍵的操作。

1 按住 MODE(模式 )按鈕的同時，按  ( )按鈕至少 3秒鐘。

解除鍵盤鎖的步驟與此相同。
有關鍵盤鎖定水平和 PIN號碼鍵盤鎖功能的更多資訊，請參考第 6頁。

即使滿足上述條件，在因為遲滯導致 HI和 LO值互相
接近時，模組也無法響應。 注意操作模組，檢驗數值是
否有效。

功率模式 最小值 最大值

如果數值超出範圍，則會

顯示 Err，並在可能的範

圍內進行按比例顯示。

HIGH SPEED/FINE/
TURBO 約 1/20倍 約 16倍

SUPER 約 1/40倍 約 8倍

ULTRA 約 1/160倍 約 2倍

MEGA 約 1/320倍 約 1倍

�針 *

�針 *

�針 *

+V

OV

�針 *

�針 *

�針 *

+V

OV

FS-V31C/V32C FS-V31CP/V32CP

輸入 OFF
(關)

輸入 ON
(開)

%調諧 按比例顯示

3秒或以下

輸入 OFF
(關)

輸入 ON
(開)

%調諧%調諧

3秒或以上

按 
MODE

按 
MODE

按 
MODE

按 
MODE

按 
MODE

按 
MODE

按 
MODE

參數 當前接收到
的光強。

當前接收到
的光強。

當前接收到
的光強。

擴充顯示
(接收到的光強)*1

條形顯示*2 超出的增益(%)*3

條形顯示*2

功率模式

超出的增益
(%)峰值*4

超出的增益
(%)谷值*4

接收到的光強
峰值*4

接收到的光強
谷值*4

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

(1) (7)

(5)

(2)

(3)

(4)

(6)

按
MODE

DSC

DSC

至少按   兩秒鐘。 .

.

.

.

.

保留顯示選擇

按住     按鈕選擇設定值。

每次當前光強低於(或高於)指定的峰值和

谷值時會更新。

顯示自電源開啟后的最大和最小峰值

(總數)。

顯示自電源開啟后的最大和最小谷值

(總數)。

顯示自電源開啟后的最小峰值和最大谷值

(總數)。

顯示自電源開啟后的最大峰值和最小谷值

(總數)。

至少按   2 秒鐘。

按
MODE

按
MODE

DSC

DSC

DSC

按住     選擇(請參見第 4 頁第 1 項)。

按住     選擇(請參見第 5 頁第 5 項)。

SEL M

DSC

接
收
到
的
光
強

HI: 上限設定值

LO: 下限設定值

ON

OFF

OFF
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操作配置

一般情況下，該模組可以在基本設定下使用。
也可以根據需要設定其他功能。

按  至少 3秒鐘顯示基本功能選單。

使用  按鈕選擇功能，並按  確定。

選擇 END(結束 )，並按 時確認每個項目的設定值。

基本設定功能選單

檢測設定功能選單

基本設定
功能選單

 1.  選擇功率模式
 2.  選擇靈敏度設定方法

 3. 選擇計時器模式
 4. 選擇檢測模式
 4-C. 選擇外部輸入功能
 5. 選擇發光功率

 6. 選擇顯示值校正功能
 7. 選擇反相顯示
 8. 選擇顯示定制

 9. APC 功能設定
10. 節能模式設定值
11. 鍵盤鎖定水平設定
12. 防干擾功能設定值

顯示設定
功能選單

系統設定
功能選單

檢測設定
功能選單

基本功能選單顯示結束

按住     按鈕選擇設定值。

HIGH SPEED: 33 μs
FINE: 250 μs
TURBO: 500 μs
SUPER: 1 ms
ULTRA: 4 ms
MEGA: 16 ms
(在功率選擇開關設定為 SEL 時可以
切換。)

按住     按鈕選擇設定值。

設定一般靈敏度(請參見第 2 頁)
百分比(%)調諧(請參見第 2 頁)

設定百分比調諧目標值

按住     按鈕選擇設定值。

可在-99 和 +99% 的範圍內設定。

選擇 End 時

選擇 StG-Func 時

選擇 SEtP 時
選擇 Std 時

1 選擇功率模式(響應時間)

2 選擇靈敏度設定方法

DSC

DSC

DSC

DSC

選擇功能選單結束/繼續

按住     按鈕選擇設定值。

結束功能選單。

配置檢測設定值。

(計時器、DSC 等。)
配置顯示設定值。

(比例、反相等。)

配置系統設定值。

(APC、節能等。)

檢測設定
功能選單

顯示設定
功能選單

系統設定
功能選單

選擇 StG-diSP 時

選擇 StG-SYS 時

A 

按
MODE

按
MODE

至少按      3 秒鐘
MODE

按
MODE

按
MODE

.

.

.

.

.

.

.

.

.

.

.

.

按住     按鈕選擇設定值。

正常(光強)檢測模式

動態靈敏度校正模式

(參見第 2 頁)
區域檢測模式(參見第 3 頁)
檢測接收光強的上升邊緣

(邊緣檢測模式)(參見第 2 頁)。
檢測接收光強的下降邊緣

(邊緣檢測模式)(參見第 2 頁)。

設定計時器

按住     按鈕配置設定值。

可以設定為 0.1 與 9999 ms 之間。
選擇1時，設定開啟延遲計時器。

計時器設定2

設定關閉延遲的時間(一次性)。

按住     按鈕配置設定值。

可以設定為 0.1 與 9999 ms 之間。

or

選擇計時器模式
* 如果不選擇 1→a
* 如果選擇 1 →b

選擇 Timer 
OFF(關閉計
時器)以外的
設定時

選擇 dSc 時

選擇邊緣檢測時

選擇 Timer 
OFF(關閉
計時器)時

選擇 Std 時
ArEA 時

b

a

4 選擇檢測模式

3 選擇計時器模式

選擇檢測操作

按住     按鈕選擇設定值。

主要反光型

[有工件時的光強>

沒有工件時的光強]

(有光線進入時，輸出 ON(開)。)
主要傳輸型

[有工件時的光強

<沒有工件時的光強]

(光線受到阻擋時，輸出

ON(開)。)

選擇校正速度

按住     按鈕選擇設定值。

1 至 3
數值越大，校正速度越快。 

(在正常情況下選擇1。)

選擇過濾時間

按住     按鈕選擇設定值。

正常情況下選擇較大的數值(初始狀態)。 

可選擇的過濾水平因功率模式而異。

(參見第 2 頁)

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

按住     按鈕選擇設定值。

Timer OFF(關閉計時器)
關閉延遲

開啟延遲

一次性

開啟和關閉延遲*1
開啟延遲，一次性*1

功率模式

hSP
FinE
Turb/SuPr/Ultr/MEGA

水平 1
7.34s

52.43s
104.86s

水平 2
114.7ms
819.2ms
1.64s

水平 3
1.8ms

12.8ms
25.6ms

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按

按

按

MODE

.

.

.

.

.

.

.

來自基本功能選單

顯示比例目標值設定

按住     按鈕選擇設定值。

數值設定在 100 和10000之間，以 100 為單位。
10000 顯示                  。

DSC

MODE

選擇 SCAL 時未選擇 SCAL 時

使用 
FS-V31(P)
FS-V32(P)
FS-V31M
FS-V30 時

使用 
FS-V31C(P)
FS-V32C(P) 時

DSC

MODE

按住     按鈕選擇設定值。

 不使用外部輸入。

外部調諧

顯示比例

零移位

保留顯示複位

 停止發光

4-C 選擇外部輸入功能
            (僅適用于連接器類型)

.

.

.

.

.

.
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顯示設定功能選單

設定每個模式時，按  按鈕至少 3秒鐘，畫面恢復正常。

系統設定功能選單

初始化、保存和加載設定值

初始化設定值

1 按住 的同時，按  至少 5秒鐘。

2 使用  按鈕選擇“rSt”，並按 。

3 使用  按鈕選擇“init”，並按  進行初始化。
默認設定值

功率模式： FINE
檢測模式： 正常
設定值： 50
輸出選擇： L ON

保存設定值

1 按住 的同時，按  至少 5秒鐘。

2 使用  按鈕選擇“SAvE”，並按 。

3 使用  按鈕選擇“YES”，並按 保存。

加載設定值

1 按住 的同時，按  至少 5秒鐘。

2 使用 按鈕選擇“rSt”，並按 。

3 使用  按鈕選擇“cvSt”，並按  開始加載。

DSC DSC

5 選擇發光功率
按住     按鈕選擇設定值。

顯示幕

功率模式

FinE

正常

大約為正常時的 15%
大約為正常
時的 3%

Turb/SuPr/
uLtr/MEGA

大約為正常
時的 1.5%

hSP

大約為正常
時的 11%

MODE

返回基本設定中的  A 。

按

按住     按鈕選擇設定值。

不使用。

使用顯示比例功能。

使用零移位功能。

顯示比例目標值設定

按住     按鈕配置設定值。

數值設定在 100 和 10000 之間，
以 100 為單位。
10000 顯示為 FuLL。

選擇 oFF
或 ShFt 時

選擇 no 時

選擇 SCAL 時

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

按住     按鈕選擇設定值。

正常顯示

反相顯示。

即使在反相顯示時，

綠燈表示設定值，

而紅燈表示接收到的光強。

按住     按鈕選擇設定值。

不定制顯示。

定制顯示。

選擇 no 時

正常

擴充

擴充條

超出的
增益(%)

6 選擇顯示值校正功能

7 選擇反相顯示

8 選擇顯示定制

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

DSC

DSC

DSC

HOLD (保留)

功率模式

HOLD (保留)
超出的
增益(%)

按
MODE

按
MODE

按
MODE

.

.

.

.

.

.

.

可選擇的顯示設定值

每次按 MODE(模式)按鈕時，顯示左面所
示的項目。 (參見第 3 頁)
按住     按鈕選擇設定值。

在可選擇的顯示幕上添加

項目。

從可選擇的顯示幕上刪除

項目。

.

.

來自基本功能選單

返回基本設定中的  A  。

當第 4 頁第
4-C 項中選
擇 SCAL 或 
ShFt 時

(1)

(2)

(3)

(4)

(5)

(7)

(6)

參考

按住     按鈕配置設定值。

啟用 APC。
停用 APC。

DSC

DSC

DSC

DSC

DSC

按住     按鈕配置設定值。

節能(關閉顯示幕)。

啟用節能模式時，

數字監視器上只顯示一個片段。

正常顯示

按住     按鈕選擇設定值。

正常

防止干擾的模組數目是正常時的兩

倍多。 (響應時間也為正常時的兩

倍。檢測距離與正常時相同。)

按住     按鈕選擇設定值。

水平 1
水平 2
水平 3

9 S-APC設定

10 節能模式設定值

11 鍵盤鎖定水平設定(參見第 6 頁)

12 選擇防止干擾的模組數目

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

按
MODE

.

.

.

.

.

.

.

.

.

關於 APC(功率自動控制)
正常情況下，使用感測器時停用 APC。
啟用 APC 時，對光強進行監控和校正，從而維持
規則的傳輸光。 如果環境足夠清潔，則可以持續
進行高精度的檢測。
注：長時間使用 APC 較其停用時 LED 承擔更重的
負載。

關閉所有顯示幕(數字監視器
和操作狀態指示燈均關閉)

在選擇 “ON”(開)後，按住     至少 3 秒時，可以
選擇 ALL。
如果在關閉顯示幕後恢復顯示，則至少同時按 
MODE(模式)和 L/D ON(開)按鈕 3 秒鐘。

來自基本功能選單

返回基本設定中的 A 。
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鍵盤鎖定水平詳細資訊

通過選擇鍵盤鎖 (第 5頁第 11項 )水平 (1-3)，可以變更停用的鍵操作。
(默認值為水平 1。)

○ :可以進行正常操作。      × :不能進行正常操作。
:可以查看設定值，但不能進行修改。

規格

*1 連接若干模組時，操作環境溫度視連接的模組數量而異。連接時，請注意將其安裝在 DIN軌道
上 (安裝到一塊金屬板上 )，並確保輸出電流在 20 mA以內。 
連接 1至 2台模組時 ： -10至 +55°C，
連接 3至 10台模組時 ： -10至 +50°C，
連接 11至 16台模組時 ： -10至 45°C

*2 設定為 2倍時，響應時間為正常響應時間的兩倍。
*3 使用 HIGH SPEED（高速）模式時，功耗會增加 160 mW（7 mA）。

該模組的附件僅包含本使用說明書。

錯誤顯示和校正措施

PIN號碼鍵盤鎖功能
可以使用 PIN號碼鎖定模組，以確保更安全的鎖定效果。

1 按住 MODE(模式 )按鈕的同時，按 10次  按鈕。

2 使用按鈕選擇 0至 9999之間的 PIN號碼。

3 按 MODE(模式 )按鈕啟用鍵盤鎖。

使用相同的步驟停用鍵盤鎖。 使用與鎖定時相同的 PIN號碼。 
註

請記錄下 PIN號碼，以防遺忘。
如果沒有使用正確的 PIN號碼，鍵盤鎖將無法停用。

正确使用的提示

• 請勿沿著電源線或高壓線對放大器進行配線，否則感測器會因雜訊發生故障或
受損。

• 使用商用開關式穩壓器時，確保將機框接地端子和接地端子接地。
• 請勿在室外或者外部光線能夠直接進入光接收表面的位置使用 FS系列。
• 因特徵的個性差異以及光纖模組型號的不同，所有模組的最大感測距離或顯示數
值不盡相同。

• 如果感測器長時間使用 S-APC模式，那麼，LED指示燈將負擔較重的負荷。 這時，
感測器將自動設定為 ACC模式。感測器這種情況下的光輻射電流消耗是恆定的，
將顯示“END APC”。 感測器可繼續使用。 但是，如果需要高精度檢測，須更換
感測器。

保固

基本操作 按鈕
水平

高級操作 按鈕
水平

1 2 3 1 2 3

靈敏度設定 (p.2) SET(設定 ) × ○ ○ 初始化 (p.5) L/D ON(開 ) + 
按住 SET(設定 ) × × ×

靈敏度微調 (p.2) ○ ○ 顯示比例 (p.3) MODE + 快速按
SET(設定 ) × ○ ○

功率選擇 (p.1) 功率選擇開關 × × × 零移位 (p.3)
MODE + 快速按
SET(設定 ) × ○ ○

輸出選擇 (p.2) L/D ON(開 ) × × ×
直接訪問功能選單
(p.3) 按住 × ×

功能選單選擇
(p.4)

按住MODE
(模式 ) × ×

顯示 OFF/ON (關
/開 )
(第 5頁第 10項 )

L/D.ON(開 ) + 按
住 MODE(模式 ) ○ ○ ○

類型 主模組
子模組
(單線 )

模擬輸出
(主模組 )

子模組
(免線 )

型號

纜線

NPN
輸出

FS-V31 FS-V32 FS-V31M FS-V30

PNP
輸出

FS-V31P FS-V32P – –

連接器

NPN
輸出

FS-V31C FS-V32C – –

PNP
輸出

FS-V31CP FS-V32CP – –

光源 四位紅色 LED(峰值波長： 640 nm型 )

控制

輸出 *1

NPN輸出 NPN開集極，最大 24 V、100 mA。 –

PNP輸出 PNP開集極，最大 24 V、100 mA。 –

模擬輸出

(僅適用于
FS-V31M)

1-5 V電壓輸出： 1-5 V顯示 HSP/FINE/TURBO 0-4095，負載
電阻 10 kΩ或以上，響應時間 1 ms。

控制輸入

(僅適用于連接器類型）

調諧 /顯示比例 /零移位 /複位 /
停止發光（輸入時間：ON（開）：

2  ms，OFF（關）：20  ms）
–

響應時間
ON/OFF

(開 /關 )輸出

33 μs(HIGH  SPEED)/250 μs(FINE)/
500 μs(TURBO)/1 ms(SUPER)/

4 ms(ULTRA)/16 ms(MEGA)

193 μs至
16.7 ms

干擾

預防模組

的數目

正常時間

設定

兩倍時 *2

電源電壓 12-24 VDC，脈衝 (P-P)： 最大 10%，2級

功耗 *3

NPN 輸出

正常：最大 710 mW。
（24 V時，最大 29 mA，12 V時，最大 40 mA。）

節能：最大 540 mW。
（24 V時，最大 22 mA，12 V時，最大 28 mA。）

PNP 輸出

最大 750 mW。（24 V時，最大 31 mA，
12 V時，最大 40 mA。）

節能：最大 580 mW。（24 V時，
最大 24 mA，12 V時，最大 28 mA。）

–

操作環境

亮度

白熾燈 最大 20,000 lx

日光 最大 30,000 lx

操作環境溫度 *1 -10至 +55°C(無凍結 )

操作環境濕度 相對濕度 35至 85%(無凝結 )

耐振動性 10至 55 Hz合振幅 1.5 mm，XYZ各 2小時。

耐衝擊性 500 m/s2，XYZ軸各 3次

材料 主模組和殼體材料： 聚碳酸酯

重量 (含纜線 ) 約 80 g 約 45 g 約 80 g 約 25 g

功率模式 HIGH SPEED FINE TURBO/SUPER/ULTRA/MEGA

防止幹擾需要
的模組數目

0個模組 4個
模組

8個模組

功率模式 HIGH SPEED FINE TURBO/SUPER/ULTRA/MEGA

防止幹擾需要
的模組數目

0個模組 8個
模組

16個模組

錯誤顯示 原因 校正措施

Erc 控制輸出中存在過電流。 檢查負載和，並將電流恢復額定值以內。

Ere 內部資料寫入 /讀取失敗。 執行初始化 (p.5)。

End APc 光源上的負載過大。 如果需要高精度檢測，須更換感測器。 

SEL M

DSC

KEYENCE 的所有產品在出貨前均經過徹底的檢查。若有任何故障，請洽各地
KEYENCE 公司，並詳述故障情形。

1. 保固期
本公司所有產品之保固期限，自出貨日起為期一年。

2. 保固範圍
(1) KEYENCE 在保固期內，對於任何可歸因於製造或銷售上的故障均可免費更新或維
修。但對於以下原因所造成的故障則不在保固範圍內：

• 因不當的條件、環境、操作，或者因為未依照操作手冊、使用手冊或透過買主和
KEYENCE 所特別整理的說明書中所述之使用方式而造成的任何故障。

• 並非因產品缺陷所造成之任何故障，如買主的設備或買主之軟體設計。
• 並非經由 KEYENCE 專門人員對產品所做之改造或修理，因而造成之任何故障。
• 當依照操作手冊、使用手冊等記載之正確方式來維修、更換消耗性之零件時，任何可
以確實避免的故障。

• 當 KEYENCE 完成裝運後，發生任何科學 /技術層面上無法預知之因素所導致之故
障。

• 任何天然災害，如火災、地震、洪水或者任何其他外在因素，如電壓異常等並非本公司
所應負之責任。

(2) 產品保固範圍僅限於項目 (1) 所提到之內容，且 KEYENCE 假設買主沒有任何財產方
面的次要損失 (如設備損壞、失去商機、利益損失等 )或任何其他因產品故障所造成的
損壞。

3. 產品適用性
所有 KEYENCE 的產品是專為一般產業之一般用途所設計並且製造的。因此，本公司
的產品不得用於以下用途且不適合其應用。但是，當買主與本公司對於該產品之使用方
面達成協議，並且清楚瞭解該產品之規格，則不受此限。在此情形下，保固範圍與上述相

同。

• 任何對生命財產會造成重大影響之設施，如︰核能發電、飛機、鐵路、輪船、電動設備
及醫學設備。

• 公共事業，如︰電力、氣體及供水
• 相似條件或環境下的戶外使用

KW 1040-1
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